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Jednodilny rotacni hyperboloid 1

Regeni

Rotacni plocha vznikne rotaci pfimky p kolem osy o.

Najdéte pudorys bodu Q plochy.

Rotacni plocha vznikne rotaci pfimky p kolem osy o.
Najdéte narys bodu R plochy.

0,

Rotacni plocha vznikne rotaci pfimky p kolem osy o.

Sestrojte stfed a hrdelni kruznici dané plochy.

Rotacni plocha vznikne rotaci pfimky p kolem osy o.
Sestrojte pfimky dané plochy prochazejici bodem Q
plochy, je-li z% vétsi nez z° stiedu S plochy.
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Jednodilny rotacni hyperboloid 2

Regeni

Rotacni plocha vznikne rotaci pfimky p kolem osy o.
Najdéte nejmensi rovnobézkovou kruznici dané
plochy.

Rotacni plocha vznikne rotaci pfimky p kolem osy o.
Sestrojte pfimku p plochy rovnobéZnou s pfimkou p.

P+

Rotacni plocha vznikne rotaci pfimky p kolem osy o.
Sestrojte pfimky dané plochy prochazejici bodem Q
plochy, je-li y* mensi nez y° stfedu S plochy.

Rotacni plocha vznikne rotaci pfimky p kolem osy o.
Sestrojte fez plochy rovinou z=1.
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Jednodilny rotacni hyperboloid 3

Res

eni

Rotacni plocha vznikne rotaci Usecky AB kolem osy o.
Sestrojte Usecky dané plochy, které vzniknou
otoéenim usecky AB kolem osy o o Ghel 60°.

Rotacni plocha vznikne rotaci Usecky AB kolem osy o.
Uzitim hrdelni kruZznice sestrojte usecky plochy, které
vzniknou otolenim Usecky AB kolem osy o o tGhel 60°.

Rotacni plocha vznikne rotaci ptimky p kolem osy o.
Najdéte primky dané plochy, které jsou rovnobézné
S narysnou.

Rotacni plocha vznikne rotaci pfimky p kolem osy o.
Sestrojte rovnobézkovou kruznici dané plochy o
poloméru r=2.
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Jednodilny rotacni hyperboloid 4
Reseni
Rotacni hyperboloid je uréen osou o a hrdelni kruznici h se stfedem S. Na ploSe leZi bod T.

V daném Mongeové promitani

a) sestrojte te¢nou rovinu T plochy v bodé T véetné stop roviny T,

b) sestrojte obrys plochy (véetné asymptotické kuzelové plochy) mezi rovinami z=0 a z=z',

c) najdéte na plose rpvnobézkovou kruznici, jejiz polomér je 1,5 ndsobek poloméru hrdelni kruznice.
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